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O konferencii!UAV!2023

Projektová!konferencia!UAV!2023!bola!organizovaná!na!pôde!Technickej!univerzity!v Ko�iciach,!

v rámci!prezentaèných!priestorov!Univerzitného!vedeckého!parku!TECHNICOM,!v dòoch!11.!� 12.!5.!

2023,!v rámci!projektu:

Názov!projektu: Inteligentné!operaèné!a spracovate¾ské!systémy!pre!UAV

Kód!projektu: 313011V422

Prijímate"!NFP: GLOBESY,!s.r.o.

Partneri: Qintec!a.s.

YMS,!a.s.

Technická!univerzita!v Ko�iciach!(TUKE)

�ilinská!univerzita!v �iline!(UNIZA)

(ïalej!len!�projekt!UAV�).

Projekt!UAV!je!spolu#nancovaný!z prostriedkov!Európskeho!fondu!regionálneho!rozvoja!v rámci!

Operaèného!programu!Integrovaná!infra�truktúra.

Riadiaci!orgán:

!!

V zastúpení!na!základe!splnomocnenia:

!!!!!!
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1 , 2   

1 Trnava, Slove   

1daniel.sedlak@qintec.sk, 2maros.strisovsky@qintec.sk 

 

Abstrakt  

Time-of-Flight i

prostriedok (UAV)

ie. 

 

K   Time-of-Flight, ToF, Jetson Nano

vzdialenosti 

I. VOD 

, resp. 

cuj  

od objektu, jeho intenzitu, zmenu , na jeho 

u iu prototyp 

 UAV) merania u v 

trojrozmernej oblasti.  

II. S  

A. Porovnanie 

  vysielanie  zvukov  v  smerom k 

. C kt tieto vlny  a a om 

om vzdialenos   a ou zvuku. 

ply  jeho farbou, alebo 

. N

s  

 y odrazu  

 trian zmery a 

povrchov. N je  a ho 

prostredia. 

Time-of-Flight   

  

 

. N je , 

 

B.  

 

 

- : max. 10x10x10 mm 

- : max. 10 g 

- : min. 20 Hz 

- Rozsah: min. 3000 mm 

- : max. % 

 



 

 

 Ultrazvuk IR ToF 

 NIE NIE  

 NIE NIE  

 NIE NO  

od   NIE NIE 

 

V e a  bol 

    

 

-  

- : 60Hz 

- : 4000 mm* 

- : +- 5%* 

- :  

- : 6.4x3.0x1.5 mm 

-  

 

u min. 88% odrazivosti deteg  

 

 

 

III. A  

A. Opis  

Pre UAV bolo pou it ch 8 sn ma ov pre pokrytie okolit ch objektov s priemerom v  ako 

25 cm ( ). Pre v  proces bol pou  po  Jetson Nano , ktor  je 

u  s  UAV. VL53L5CX je nap  z po  (5V) a vyu  

jeho SDA a SCL porty pre s riov   i2c zbernice. Ka d  sn ma  m  

predefinovan  i2c adresu (napr. 0x29) od v roby, ktor  je mo n  pri inicializ cii zmeni  pou  

kontaktu LP (vi  zapojenie O ) pre pou itie dvoch a viac  ov. 



                         
 

        

 

B. u 

Vstupn  d ta od sn ma a a jeho nastavenie - vstup matica nameran ch dajov s 

ve kos ou 4x4 resp. 8x8, pod a na . Pri rozl  8x8 je maxim lna 

frekvencia 15Hz, pri 4x4 je to 60 Hz. v  d raz na r chlos  z pisu 

ako na rozli ovaciu schopnos bola  matica 4x4. Sn ma  pracuje v tzv. 

auton mnom re ime, v ktorom vyu va proces n zkej spotreby energie a kontinu lne meranie 

prebieha len pri deteg  hodnote vzdialenosti

akumul . 

                    

 

z  a, celkovo je teda 

 na ky v 16 smeroch, t.j. 2 

tieto parametre: 

 

-  

-   

-  - ) 

-  

 

 
          4   



IV. Z  

testovania   , 

to zn  ok do vzdialenosti 3000 mm. 

k . P  na 

 

typu (VL53L7CX). , o by bolo 

 

 

Tento  

 

 

L  

[1] STMicroelectronics VL53L5CX - Time-of-Flight 8x8 multizone ranging sensor with wide field of view

UserGuide, pp. 00-38,2022. 

 
 


