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PARTNERI

AKE SU HLAVNE ciele?

Vyskum a vyvoj inteligentnych
operacnych a spracovatel'skych
systémov pre UAV platformu
(Unmanned Aerial Vehicle
Platform, resp. platformu
vyuzivajicu dronové technoldgie),
ktoré by mali spdjat hlavné
prednosti UAV, a fo malé
operacné ndaklady a vysoku
rychlost ziskavania informdcii

s operativnym rozhodovanim a
spol'ahlivou predikciou na zdklade
umelej inteligencie.

AKY vVskum PREBEHNE?

Priemyselny vyskum autondmne;j
platformy pre prevddzkovanie
bezpilotnych prostriedkov v
priemyselnych podnikoch.

Vyskum moznosti vyuzitia
modernych ndstrojov IKT
a siefovej infrastruktury pre

podporu riadenia vybranych
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prepojenim na UAV Platformu,
hlavne so zameranim na
bezpecnost letovej prevdadzky
UAV zariadeni.

Priemyselny vyskum moznosti
vyuzitia UAV Platformy

s podporou IKT a umelej
inteligencie pre priestorovy
monitoring a jeho hodnotenia.

Experimentdiny vyvoj riesenia
pre autondmnu prevddzku
bezpilotnych prostriedkov

v priemyselnych podnikoch

a v spolocenskej praxi.

Vyskum automatizovaného
zberu, prenosu, spracovania o
ukladania velkych objemov ddt
pre priemyselné podniky

a v spolocenskej praxi.

Vyvoj prototypu UAV Platformy

s digitdlnym dispecingom pre
podporu rozhodovania a riadenia.
Integrdcia na mozné subsystémy.

Vyvoj prototypu digitdineho
asistenta a integrdcie pre
platformu ,digitdina asistencia
pre podporu riadenia “ do dalsich
subsystémov.




Navrat ku korennomYMS
Vedecko-vyskumny  projekt UAV je
zamerany na industridinu oblasf. Sme
radi, ze na projekte mézeme participovat
a vrdtit sa tak k vlastnym koreriom.
Znacka YMS bola totiz vybudovand
prdve na tomto segmente. Digitalizdcia
technickej  dokumentdcie, digitdine
mapové podklady, geopriestorové Udaie,
procesno-agendové riesenia - to je velmi
ziednodusend genéza vyvoja, alebo
vedecky povedané ,evolucia“ nasej
spolocnosti. A ako to pozndme z prirody,
evolucia prebieha neustdle, systémy sa
zlepsuiju, prisposobuju novym okolnostiam
a potrebdm.

Krok do budiicnosti

UAV je projekt, ktory sa smelo moze oznacit
za ,krok zajtrajska“. Bezpilotné zariadenie,
monitoring, zber, vyhodnocovanie i
dokonca vizualizdcia udajov v plne
trojdimenziondlnom priestore, to su nové
vyzvy, ktoré aj v dnesnej dobe pbsobia
futuristicky, ale zajtra ich uz mézeme brat
ako samozrejmost.

Autonomne monitorovanie a hodnotenie

Vedecké timy partnerov sa v projekte UAV
zameriavaju na vyskum a experimentdine
overenie moznosti, spésobov a foriem
zapojenia autondmnych systémov -
rozumej autondmnych dronov, ktoré su
,gardzované“ v Specidlnych startovacich
a nabijacich boxoch a su pripravené
kedykolvek vzliethnuf a monitorovat
technologické, vyrobné a logistické
procesy priemyselného aredlu alebo
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vyrobného podniku. Najvacsim inovaénym
vystupom projektu by malo byt vytvorenie
takéhoto autondmneho systému, vrdtane
inteligentného spracovania Udajov, ktoré
budu drony v rdmci svojho pohybu zbieraf.
Takto vyhodnotené uUdaje maiju sluzit aj
ako podnet pre upravy prebiehajicich
technologickych, vyrobnych alogistickych
procesov v redlnom case.

Rozdelenie vyskumnych uloh

Cielom vyskumnikov hlavného partneraq,
GLOBESY, je vytvorenie autondmnej UAV
platformy a preskimanie moznosti jej
nasadenia v procesoch priemyselnej
automobilovej vyroby. Vyskum Zilinskej
univerzity v Ziline sa orientuje na vyuzitie
d overovanie moznosti riadenia vybranych
podnikovych procesov prepojenim na
takuto platformu. Vyskumny tim Quintec
bude zamerany na autondmnu prevddzku
dronov v rdmci priemyselného aredlu.
Pracovnici Technickej univerzity v Kosiciach
skiumaji  moznosti automatizovaného
zberu, spracovania a interpretdcie
velkych objemov ddt v priemyselnych
podmienkach.

Tim YMS prispeje do projektovej mozaiky
vyskumom automatizovanych ndstrojov
3D interpoldcie dronmi nameranych
dat, identifikdciou anomdlii v mracne
nameranych ddt a vizualizdciou tychto
ddt prostrednictvom virtudinej reality. ¢

Tdto publikdcia vznikla vdaka podpore v rdmci Operacného
programu Integrovand infrastruktira pre projekt:
JInteligentné operacné a spracovatel'ské systémy pre UAV“
(kdd ITMS2014+ 313011V422), spolufinancovany zo zdrojov
Eurépskeho fondu regiondineho rozvoja.
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